
   2014年度 機械工学課程 卒業研究発表会プログラム

システム制御・ロボットコース（会場：A-209）

No. 発表時刻 学籍番号 氏名 論文題目 指導教員 司会

01 9:00 B091204 中田　夏輝 身体動作における個人特徴の抽出と分類 章・三宅

02 9:10 B111106
MOHD AZRIN
BIN YUSOF

分岐切欠および平行切欠から発生するき裂の進展方向に関する実験的研究 鈴木新一

03 9:20 B111810 小田　真暉 工作機械送り駆動系の曲線動作における省エネルギ化 内山・佐野

04 9:30 B111813 勝又　陸 環境騒音を含む混合音声からの目的音声の抽出 章・三宅

05 9:40 B111816 金田　礼人 視線情報を入力とする高応答眼球ロボットシステム 寺嶋一彦

06 9:50 B111859 村上　智哉 高速多重分岐き裂が生成する破砕片の質量分布に関する実験的研究 鈴木新一

07 10:00 B111863 山室　大 鏡面部品の表面検査用アルゴリズムにおけるパラメータの自動最適化手法 章・三宅

08 10:10 B124100 山本　大喜 PMMAにおける破壊靭性の分子量依存性に関する実験的研究 鈴木新一

09 10:40 B133103 荒尾　明日人 全身装着型ハプティックインターフェースの開発 寺嶋一彦

10 10:50 B133114 梅村　良佑 介護士の作業負荷平準化のためのスケジューリングの研究 阪口　龍彦

11 11:00 B133119 尾田　友憲 音源方向定位における耳介の影響 章・三宅

12 11:10 B133120 片山　晃次郎
天井クレーンにおけるパワーアシストのための搬送物の重心推定および床反
力による姿勢制御

三好孝典

13 11:20 B133126 岸本　拓也 サプライチェーンにおける最適発注量の基礎的研究 阪口　龍彦

14 11:30 B133132 小林　達哉
鋳型充填プロセスにおける空気巻込み抑制を考慮したキャビティ姿勢の最適
設計

寺嶋一彦

15 11:40 B133134 小森　康史 ４脚ロボットの歩行制御と消費電力の検証 内山・佐野

16 11:50 B133143 志村　京亮 覚醒努力表情を用いた眠気の早期検出 章・三宅

17 13:00 B133147 新村　樹 投射物体受取のための水平マニピュレータの運動制御 内山・佐野

18 13:10 B133150 鈴木　隼爾 ウェーブレット変換を用いた漏水監視システム構築に関する検討 章・三宅

19 13:20 B133151 関口　晴久 全方向移動搬送車におけるベルトコンベア上での直線搬送に関する研究 三好孝典

20 13:30 B133157 髙柳　省吾 一般道路における運転操作情報を基にした直線走行モデルの構築 章・三宅

21 13:40 B133158 竹田　泰起 潜航・走行可能な4ロータヘリコプタの提案と性能評価 内山・佐野

22 13:50 B133161 忠政　則宏
階層分散型生産システムのための遺伝的アルゴリズムを用いたスケジューリ
ング手法の研究

阪口　龍彦

23 14:00 B133164 Chiew Xin Yi 十字マークを用いたサッケード検出の高精度化 章・三宅

24 14:10 B133165 長池　翔馬 鏡面反射部品の自動欠陥検出における部品姿勢判定手法の開発 章・三宅

25 14:40 B133176 沼田　喜弥 パルスホログラフィ顕微鏡法を用いた大型試験片中を進展するき裂の撮影 鈴木新一

26 14:50 B133181 藤井　達也 ドライバ個人特性抽出のための追従走行モデルの構築 章・三宅

27 15:00 B133184 帆秋　陽介
教示機能を有する旋回クレーンオペレータへの制振操作訓練システムの構築
とその訓練効果の検証

寺嶋一彦

28 15:10 B133190 三木　規睦 紙テープ送りプロセスにおける負荷トルク特性を考慮したフィードバック制御 寺嶋一彦

29 15:20 B133192 水尻　雄貴 重心移動を考慮した免荷式歩行訓練器の床反力一定制御に関する研究 寺嶋一彦

30 15:30 B133199 山田　明典 冗長性を有する車輪移動装置におけるアクチュエータの速度分配法 内山・佐野

阪口

休憩（10：20～10：40）

休憩（12：00～13：00）

休憩（14：20～14：40）

阪口

佐野

田崎


